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基于ROS的机械手臂设计-2012



Why ROS？



内容提要

自主导航类 机械手臂抓取类

Husky室外自主导航 Shadow脑电系统

Guardian远程操作平台 Baxter百家乐

Jaco + BioTac



Husky室外自主导航

l GPS RTK

l PTZ相机



动态地图与坐标系统 WGS84--UTM



EKF与UKF

l 状态估计
l 非线性
l 非高斯
l 数据融合



Guardian远程操作平台





Shadow脑电系统



l KDL、IKFast正逆运动学、
动力学求解

l 计算Cartesian空间路径

l FCL碰撞检测

l 规划场景感知

l 轨迹优化与控制器管理

l 动态执行规划轨迹



Object Recognition



Grasping





Baxter百家乐







Jaco + BioTac





The Future of Robotics

l 柔顺
l 协作
l 互联
l 自主
l 智能
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