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Why-数据可视化



Why-数据可视化平台



Rviz是一款三维可视化工具，可以很好的兼容基于ROS软件框架的机器人平台。

在rviz中，可以使用可扩展标记语言XML对机器人、周围物体等任何实物进行尺寸、

质量、位置、材质、关节等属性的描述，并且在界面中呈现出来。

同时，rviz还可以通过图形化的方式，实时显示机器人传感器的信息、机器人的运动

状态、周围环境的变化等信息。

总而言之，rviz通过机器人模型参数、机器人发布的传感信息等数据，为用户进行所

有可监测信息的图形化显示。用户和开发者也可以在rviz的控制界面下，通过按钮、

滑动条、数值等方式，控制机器人的行为。

What-rviz is …



官方介绍：https://youtu.be/i--Sd4xH9ZE

What-介绍视频

https://youtu.be/i--Sd4xH9ZE
video/rviz.mp4


 0 ：3D视图区

 1 ：工具栏

 2 ：显示项列表

 3 ：视角设置区

 4 ：时间显示区

What-界面布局



 坐标轴

 摄像头

 网格

 图像

 标记

 激光

 地图

 路径

 位姿

 点

 点云

 里程计

 坐标

 机器人模型
……

What-显示插件



rviz 已经集成在桌面完整版的ROS系统当中，所以如果你已经成功安装了桌面

完整版的ROS，可以直接跳过这一步骤，否则，请使用如下命令进行安装：

sudo apt-get install ros-indigo-rviz

执行安装完成后，在两个终端中分别运行如下指令，即可启动rviz主界面：

roscore

rosrun rviz rviz

安装

执行

How-安装



How-数据可视化

例如：显示两个激光传感器的数据，我们可以

分别添加两个“LaserScan”类型的数据，命名

为“Laser_base”和“Laser_head”进行显示。

 前提 - 要有数据（ROS消息）

 点击 - 显示项列表“Add”按键

 选择 - 需要的显示插件

 选填 -“Description”和“Name”



设置Topic - 订阅话题消息数据

订阅成功 - 视图区显示可视化后的数据

How-数据可视化



订阅失败 - 检查属性区域的“Status”状态

四种状态：OK/Warning /Error/Disabled

检查 - 检查数据是否正常发布

How-数据可视化
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How-以LiteBot为例

结合arbotix实现机器人仿真



How-以LiteBot为例

结合arbotix实现机器人仿真



How-以LiteBot为例

结合arbotix实现机器人仿真



How-以LiteBot为例

结合gazebo实现
机器人仿真



 rviz的plugin机制 - 很多时候rviz中已有的一些功

能仍然无法满足我们的需求，这个时候rviz的plugin

机制就派上用场了。

 扩展功能类 - plugin就是可以动态加载的扩展功能

类，这种机制非常方便，开发者不需要改动原本软

件的代码，直接将需要的功能通过plugin进行扩展

即可 。

 机器人人机界面 - 我们完全可以在rviz的基础上，

打造属于我们自己的机器人人机界面 。

How-插件扩展



具体实现过程参见：ROS探索总结（三十四）——rviz plugin

How-创建Teleop Panel

http://www.guyuehome.com/945


菜单栏  Panels  Add New Panel 

How-添加Teleop Panel



How-使用Teleop Panel



How-打造自己的HMI



 rviz是一款开源的3D可视化工具

 可视化显示机器人系统的各种数据

 通过插件无限扩展功能，打造自己的HMI

延展阅读

 http://wiki.ros.org/rviz

 http://wiki.ros.org/rviz/UserGuide

 https://github.com/ros-visualization/rviz

 http://www.guyuehome.com

总结 Summarize
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