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就餐 
 

河西食堂：二楼可现金 
 

韩国餐厅：二楼可现金 
 

可以借周边同学校园卡 
 



证书 
 

姓名、学校、省份证、学号 



无线网络热点 
 

ECNU：需要打开浏览器 
根据提示输入WEB账号/密码 

 
下面两个热点无需密码 
ROSSUMMERSCHOOL_1 
 ROSSUMMERSCHOOL_2 

 



机器人操作系统（ROS） 
暑期学校公众号 

 
 
 
 
 
 



ROS基金会淘宝二维码 
 
 
 
 
 
 



讲者介绍 

2016年7月25日 



刘要 
 
 2014年本科毕业于华东师范大学。  
 

现为华东师范大学“智能机器人运动与视觉
实验室”硕士研究生。  
 
研究方向： 
四旋翼飞行器，基于ROS的工业机械臂。  
 

开源产品：飞行器测试平台
http://www.dronetester.us。  
 
申请发明专利4项。 



廖欣祎 
 
现在Dorabot机器人工作。  
 
西北工业大学本科毕业, 原西北工业大学
robocup@home 项目组负责人。有比较丰富
的ROS系统搭建集成经验。  
2014年DJI 实习搭建自主分布式小车对战系
统。  
2015 Baidu IDL UAV组协助搭建motion 
capture + px4 无人机测试控制系统。  
写过一些ROS的文章，线上ROS社区主要管
理者---西工大一小学生。 



7月25日晨跑， 领跑人：任花 


